NARWAL"™

Instrukcja obstugi

Narwal Freo X Ultra

Model: YJCC0015



Drodzy uzytkownicy:

Dziekujemy za zakup produktow Narwal. Aby uzyska¢ dostep do kompleksowego wsparcia firmy Narwal, zaleca
sie uwazne przeczytanie instrukgji i ilustracji przed uzyciem produktu. Prosimy o prawidtowe przechowywanie

instrukgji.

Podrecznik moze by¢ od czasu do czasu aktualizowany w oparciu o aktualizacje produktu i opinie uzytkownikéw.

Zyczymy mitych wrazen!
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1. Product At A Glance

1.1 Check list

Main parts

Robot x 1 (w tym
jednorazowy worek na kurz x 1,
modut mopujacy x 2)

Accessories

N 7
\@ @/
[

Szczotka boczna x 2

Jednorazowy worek na kurz x 2

Stacja bazowa x 1 (w tym czyszczenie
podstawa x 1, taca czyszczaca
x 1, zbiornik czystej wody
x 1, zbiornik brudnej wody x 1)

Przewdd zasilajacy x 1

Pojemnik na $mieci x 1

Dedykowany detergent x 1

1.2 Robot

Przéd (gdrna pokrywa zamknieta)

Radarowy czujnik potozenia

(laserowy czujnik odlegtosci

Przycisk przywotania
Przycisk
Start/Stop

Strukturalny czujnik
Swiatta do przodu

Czujnik (ci$nienia)
Swiatta strukturalnego zderzaka

Pojemnik na $mieci

Filtr pojemnika na kurz

j Przyusk otwierania

pojemnika na $mieci

Gorna pokrywa robota

Jednorazowy worek na kurz

N
Przycisk reset
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Robot bottom 1.3 Stacja bazowa

Czujnik odlegtosci na podczerwien i Przéd (pokrywa zamknigta)

czujnik zapobiegajacy upadkowi x 5

Ultradzwiekowy czujnik dywanowy Panel dotykowy
] .

Wskaznik blokady rodzicielskiej

Tabliczka identyfikacyjna Szczotka boczna x 2 Pravci . .
: ycisk wiaczania/wytacza
(w tym numer seryjny) o) :’ (0) Freo Mind

. e Przycisk mycia/suszenia mopa
Nieplaczaca sie szczotka rolkow. Przycisk przywotania/wy

z deflektorem cyklonowym \_ Koto napedowe x2

Wskaznik stacji bazowej

Przycisk Start/Stop

Modut mopujacy x1
\ @ Odlewnik

-

Wejscie robota

Taca do czyszczenia

Baza czyszczaca
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Przéd (pokrywa otwarta)

Zbiornik na czystg wode

Wyczysc filtr gabkowy

Pokrywa stacji bazowej D ormika a wode
pdell | Wi

Zbiornik na brudna wode \

Uchwyt stacji bazowej

Tyt

[
i

Interfejs zasilania

1.4 Przyciski i wskazniki

Przyciski robota

Przycisk Akcja

Funkcja

Krotkie nacisniecie

Rozpocznij/wstrzymaj/wznéw biezace zadanie

Start/Stop 10}

Nacis$nij i przytrzymaj przez 2 s

Zasilanie wtacz / wytacz

Przywotanie ) Home Krotkie nacisniecie

Wro¢ do stacji bazowej

Krotkie nacisniecie

Wejdz w tryb parowania

Reset N Nacisnij i przytrzymaj przez 5 s

Odtacz konto i wyczys$¢ dane uzytkownika

Naci$nij i przytrzymaj przez 10 s

Przyciski stacji bazowej

Przycisk  Akcja

Przywroécic¢ ustawienia fabryczne

Funkcja

Krotkie nacisniecie

Rozpocznij/wstrzymaj/wznéw biezace zadanie

Naci$nij i przytrzymaj przez 2 s podczas zadania Zakoncz biezace zadanie

Krotkie nacisniecie

(Anuluj) Przywotaj/Wyjdz

Naciénij i przytrzymaj przez2 s

wiacz blokade dziecieca

) + & Nacisnij i przytrzymaj przez 2 s

Blokada dziecieca wytaczona

) Krétkie nacisniecie

Wiacz/wytacz umyst Freo

Krotkie nacisniecie

o

Rozpocznij/anuluj mycie i suszenie mopa

Nacisnij i przytrzymaj przez 10 s

Samokontrola napetniania/roztadowywania

) + > Nacisnij i przytrzymaj przez 2 s

Wejdz/wyjdz z trybu parowania

> + & Naciéniji przytrzymaj przez2 s

Uruchom ponownie mapowanie
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Wskazniki robota i stacji bazowej

Wskaznik Robot Wskaznik stacji Znaczenie

indicator  bazowej Usun pianke antykolizyjna

Robot jest wylaczony
Wytaczony J J Wylaczenie stacji bazowej lub panel
dotykowy w AOD. Dotknij, aby obudzi¢

Otworz gérna pokrywe robota i usun
pianke antykolizyjna.

Stata biel v v Stacja bazowa i robot w trybie gotowosci
Oddychajaca biel v v Stacja bazowa i robot bezczynne Umie$c¢ stacje bazowa
Staty niebieski
v v Trwa sprzatanie . S .
Podtacz przewdd zasilajacy do gniazdka z
Oddychajacy niebieski v N Czyszczenie wstrzymane tytu stacﬂlbazowlej i Pc‘)zostaw wolna '
przestrzen co najmniej 1,0 m przed stacja
Staly fiolet v v Trwa dezynfekcja bazowa, aby robot mogt wehodzic i
Oddychajacy fiolet J J wychodzi¢ ze stacji bazowej.
Dezynfekcja wstrzymana
Nieprawidtowe dziatanie stacji bazowej lub Uwaga: Jedli stacja bazowa jest ustawiona
Oddychajaca czerwien J J robota przechylona lub w poblizu znajduja sie nogi do
lub stacja bazowa i robot s3 odtaczone stotu, zastony i ozdoby, moze zosta¢ uruchomiona
funkcja omijania przeszkod robota, co bedzie
Oddychajaca pomarariczowy N N Trwa parowanie lub aktualizacja miato wptyw na jego wchodzenie i wychodzenie.
Kolorowe $wiatto meteoryt  w¢ J

Budzenie stacji bazowe] Umie$¢ dedykowany detergent

*Odwré¢ detergent do gory nogami (NIE

zdejmij zatyczke) i wtdz ja do szczeliny.
2. 2 Przygotuj 5'@ przed uzyciem G Dedykowana butelka na detergent jest

| ) prawidtowo zamocowana, gdy jest

zamocowana bez przewracania sie.
» W aplikacji mozesz ustawi¢, czy detergent
ma by¢ automatycznie dodawany podczas
wycierania.

Zamontuj szczotki boczne

Wcisnij szczotki boczne w szczeliny
zgodnie z kolorem, az zatrzasna sie na
swoim miejscu.
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Dodaj czystej wody

Przed mopem nalezy doda¢ wode do
zbiornika czystej wody przeznaczonej do
mycia mopa.

« Podnies pokrywe stacji bazowej. Wyjmij
zbiornik czystej wody, otwdrz go i napetnij
czysta woda (NIE przekraczaj znaku MAX
poziomu wody).

« Zatrzasnij zbiornik i w6z zbiornik na wode
z powrotem do stacji bazowe;.

Uwaga: NIE WOLNO dodawac detergentéw ani
srodkéw dezynfekcyjnych innych firm do zbiornika

czystej wody, aby unikna¢ uszkodzenia produktu.

Ustawienia uruchamiania

Wsun robota do stacji bazowej szczotkami
bocznymi skierowanymi na zewnatrz.
Stacja bazowa wyda pojedynczy sygnat
dzwiekowy, aby wskazad¢, ze tadowanie
zakonczyto sie pomyslnie, a robot wiaczy
sie i wyemituje wiadomos¢.

Potacz i powiaz robota w
aplikacja

Zeskanuj kod QR, aby pobrac
aplikacje Narwal Freo, dotknij ,Dodaj
urzadzenie”, wybierz model w
aplikagji i postepuj zgodnie z
instrukcjami podtaczania i wigzania
robota.

3. Jak uzywac

Przed uzyciem robota upewnij sie, ze zakonczytes instalacje i konfiguracje stacji

bazowej zgodnie z rozdziatem 2.

3.1 Zorganizuj otoczenie domowe

A. Pozbadz sie bataganu z podtogi, np.
porozrzucane kable, szmaty, kapcie,
ubrania i ksigzki.

C. Pozostaw pozostate drzwi zamknigte i
zainstaluj ogrodzenie, aby uniemozliwi¢
robotowi wjazd na podwyzszone lub
niskie obszary.

B. Otwdrz drzwi do sprzatanych
pomieszczen i ustaw meble tak, aby
pozostawic jak najwiecej miejsca na
sprzatanie.

D. Maksymalna wysokos¢ pokonywania
przeszkéd wynosi 20mm i robot nie
moze wchodzi¢ do pomieszczen o
wysokosci progu wigkszej niz 20mm.
Mozesz kupi¢ rampe progowa Narwal,
ktora pomoze robotowi efektywniej
pokonywac przeszkody.
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E. NIE stdj przed robotem, na progu lub
w waskich przejsciach, aby unikna¢
przeoczenia.

3.2 Mapowanie

Przed sprzataniem nowego domu robot musi zbada¢ otoczenie i stworzy¢ mape.
Przed pierwszym czyszczeniem mozesz uruchomi¢ mapowanie, naciskajac krétko

przycisk [Start/Stop] I'>na robocie lub dotykajac,Rozpocznij mapowanie” w aplikacji.

Notatka:

1. Po utworzeniu mapy mozna ja edytowac w aplikacji.

2.Prosze nie przenosic stacji bazowej po utworzeniu mapy, w przeciwnym razie
konieczne bedzie ponowne uruchomienie mapowania. Jezeli w domu zmieniasz
aranzacje duzych mebli, warto stworzy¢ nowa mape.

3.3 Czyszczenie
Wybierz tryby czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby odkurzania: Odkurzanie, Mopowanie,
Odkurzanie i Mop oraz Odkurzanie i Mopowanie. W aplikacji mozesz wybrac i
dostosowac parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i wilgotnos¢ mopa dla

Ustaw Freo Mind

Freo Mind to inteligentny asystent sprzatania. Gdy funkcja Freo Mind jest
wiaczona, robot moze:

eustawianie parametréw czyszczenia na podstawie danych Srodowiskowych
zebranych przez czujniki;
« usprawnic czyszczenie od krawedzi do krawedzi.

Mozesz wiaczy¢ Freo Mind na dwa sposoby:

*Wybierz Freo Mind w trybach czyszczenia w aplikacji;

+Naciénij krétko przycisk (2 [Freo Mind On/Off] na stacji bazowej. Kiedy
wskaznik zaswieci sig, oznacza to, ze Freo Mind jest wiaczony.

Rozpocznij zadanie czyszczenia

Robota do czyszczenia mozna uruchomic na trzy sposoby:

+Dotknij () [Rozpocznij czyszczenie] w aplikagji

«Nacisnij krotko przycisk (b [Start/Stop] na robocie, a robot to zrobi
domyslnie aktywuj tryb prozniowy;

+Nacisnij krotko przycisk [>[Start/Stop] na stacji bazowej, aby rozpocza¢
czyszczenie. Robot domysinie aktywuje tryb odkurzania i mopa;

Uwaga: mozesz dostosowac tryb czyszczenia i ustawi¢ wiecej parametrow

Wstrzymaj/wzndw biezace zadanie

Mozesz wstrzymac/wznowi¢ biezace zadanie na trzy sposoby:
+Dotknij () [Wstrzymaj] /() [Wznéw] w aplikagji;

Nacisnij krotko przycisk (h [Start/Stop] na robocie;
Nacisnij krotko przycisk > [Start/Stop] na stacji bazowe;j.

Mycie mopa

Jesli robot jest ustawiony na wielokrotne mycie mopem lub obszar do czyszczenia
jest duzy, robot automatycznie powrdci do stacji bazowej w celu umycia mopa.
Liczbe cykli mopowania i powrotéw mozna modyfikowac w aplikacji przed
rozpoczeciem sprzatania i nie mozna jej zmienia¢ w trakcie biezacego zadania
sprzatania.

Zakoncz biezace zadanie

Po zakonczeniu sprzatania robot sam powrdci do stacji bazowej. Aktualny raport
czyszczenia mozesz zobaczy¢ w aplikacji.
Mozesz recznie zakonczy¢ zadanie na trzy sposoby:
« Naciénij i przytrzymaj ([ Zakoncz] przez 2 sekundy w aplikacji;
+Naciénij krétko przycisk () [Przywotanie] na robocie;
+Nacisnij krétko przycisk () Home [Przywotanie] lub nacisnij i przytrzymaj przycisk
[>[ Start/Stop] na stagji bazowej przez 2 sekundy.
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Suszenie i dezynfekcja

Po ostatnim mopowaniu robot powrdci do stacji bazowej w celu umycia i

wysuszenia mopa. Czas suszenia mozna modyfikowac w aplikagji.

Mycie i suszenie mopa mozna takze rozpoczac recznie na dwa sposoby:
Dotknij & [Pranie i suszenie mopa] w aplikagji;
«Krétkie naciéniecie © [Pranie i suszenie mopa] na stacji bazowej.

4. Parametry

4.1 Dane techniczne

Bateria (Robot)

Typ Baterii Akumulator litowo-jonowy
llos¢ akumulatoréw w opakowaniu 1szt
8 szt

Liczba ogniw akumulatorowych na pakiet akumulatoréow

Pojemnos¢ znamionowa, energia znamionowa

5000mAh, 72Wh

Napiecie nominalne

144V =

Robot

Stacja bazowa

Wymiary: 350%350%*107mm

Wymiary: 415%370%434mm

Kolor: biaty Kolor: biaty
Waga: ~4,25kg Waga: ~8,5kg
Wi-Fi

Znamionowe napigcie wejsciowe: 100-240 V~

Protokot: IEEE 802.11b/g/n

Moc znamionowa: 20V =—=3.0 A

Zakres czestotliwosci: 2412 ~ 2472 MHz

Czestotliwos¢ znamionowa: 50-60 Hz

Maks.
Moc nadajnika (EIRP): <20dBm

Moc znamionowa: 72W

Bluetooth

Bluetooth

Protokét: BLE 5.0

Protokét: BLE 5.0

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. Moc nadajnika (EIRP): <10dBm

Maks. Moc nadajnika (EIRP): <10dBm
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Manufacturer:Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co,, Ltd.

Address:Room A2901, Yunzhongcheng, Building 1, Vanke Yuncheng VI, Dashi 2nd Road,
Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China



